
मौलाना आजाद राष्ट्रीय प्रौद्योगिकी संस्थान 

भोपाल 462007 (एम.पी.) 
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT विद्युत अभभयांत्रिकी विभाि 

SENIOR MACHINE LAB िररष्ट्ठ मशीन प्रयोिशाला 

LIST OF EXPERIMENTS प्रयोिों की सूची 

EMEC 2 LAB  ईएमईसी 2 लैब 

• TO PERFORM NO LOAD & BLOCK ROTOR  TEST ON SINGLE 
PHASE INDUCTION MOTOR & DETERMINE EQUIVLENT CIRCUIT  

• एकल चरण प्रेरण मोटर पर कोई लोड और ब्लॉक रोटर परीक्षण करने और समतुल्य 
सर्कि ट ननर्ािररत करने के भलए 

• TO PLOT V CURVES OF SYNCHRONOUS MOTOR ON NO LOAD 
25% 50% & FULL LOAD 

• भसकं्रोनस मोटर के िी कर्वसि को त्रबना लोड 25% 50% और फुल लोड पर प्लॉट करना 
• TO PERFORM NO LOAD & BLOCK ROTOR TEST ON 3 PHASE 

INDUCTION MOTOR 
• 3 चरण इंडक्शन मोटर पर त्रबना लोड और ब्लॉक रोटर परीक्षण करने के भलए 
• TO PERFORM OC & SC TEST ON ALTERNATOR 
• अल्टरनेटर पर ओसी और एससी परीक्षण करने के भलए 
• SPEED CONTROL OF 3 PHASE INDUCTION MOTOR BY 

CASCADING  
• कैस्केडडिं द्िारा 3 चरण इंडक्शन मोटर की िनत ननयंिण 
• STUDY OF VARIOUS STARTERS FOR 3 PHASE INDUCTION 

MOTOR  
• 3 चरण इंडक्शन मोटर के भलए विभभन्न स्टाटिसि का अध्ययन 
• STUDY OF INDUCTION GENERATOR  
• इंडक्शन जेनरेटर का अध्ययन 
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प्रयोग क्रम ांक:..... 

उद्देश्य: 

एकल-चरण प्रेरण मोटर (कैपेभसटर स्टाटि प्रकार) पर कोई लोड नहीं और 
अिरुद्र् रोटर परीक्षण और समकक्ष सर्कि ट पैरामीटर ननर्ािररत करें। 

इंडक्शन मोटर की नमे प्लेट विभशष्ट्टता: 

230V, 7.4A, 1420 RPM भसिंल फेज इंडक्शन मोटर। 

आिश्यक उपकरण: 
 

क्र.सं. 
 

उपकरण 

 

विशेष वििरण 

 

प्रकार 

 

मािा 
 

1 ऑटो 
ट् ांसफ ममर 

 

  1 

2 एम्ममटर 

 

0-5/10A MI 1 

3 वोल्टमीटर 

 

0-15/300V 
 

MI 1 

4 व टमीटर 

 

5/10 A, 
200/400V 

........... 
 

1 

5 टैकोमीटर 

 

......... ........ 1 

 

 

 

 

 



सर्कि ट आरेख: 

 

भलखखत: 

नो-लोड और ब्लॉक्ड रोटर परीक्षण एकल-चरण प्ररेण मोटर पर ककए ज न ेव ले 
दो महत्वपूणम परीक्षण हैं, जो इसकी प्रदर्मन ववरे्षत ओां को ननर् मररत करत ेहैं। ये 
परीक्षण आमतौर पर प्रयोगर् ल  य  क रख ने में, मोटर की स्थ पन  से पहले 
ककए ज ते हैं, त कक यह सुननम्चचत ककय  ज  सके कक यह व ांनित ववननदेर्ों और 
म नकों को पूर  करत  है। 

1. नो-लोड टेस्ट: नो-लोड टेस्ट में, मोटर को उसके र् फ्ट पर ककसी भी लोड 
य  मैकेननकल लोड के बिन  सांच ललत ककय  ज त  है। इस परीक्षण क  
उद्देचय मोटर के प वर इनपुट, नो-लोड करांट और नो-लोड प वर फैक्टर 



2. को म पन  है। इस परीक्षण के दौर न, मोटर को एक उपयुक्त एसी सप्ल ई 
से जोड  ज त  है 

3. और उसे उसकी ननर् मररत गनत से चलने ददय  ज त  है। मोटर में प वर 
इनपुट को व टमीटर क  उपयोग करके म प  ज त  है और नो-लोड करांट 
और प वर फैक्टर को क्रमर्ः एमीटर और प वर फैक्टर मीटर क  उपयोग 
करके म प  ज त  है। 

2. ब्लॉक्ड रोटर टेस्ट: ब्लॉक्ड रोटर टेस्ट में, मोटर को उसके रोटर र् फ्ट को 
लॉक य  ब्लॉक करके और स्टेटर व इांडड ांग पर रेटेड वोल्टेज लग कर सांच ललत 
ककय  ज त  है। इस परीक्षण क  उद्देचय पूणम लोड पर मोटर की इनपुट प वर, 

करांट, प वर फैक्टर और त पम न वदृ्धर् को म पन  है। इस परीक्षण के दौर न, 

मोटर को एक उपयुक्त एसी सप्ल ई से जोड  ज त  है, और मोटर के र् फ्ट पर 
एक उपयुक्त य ांबिक भ र लग य  ज त  है त कक इसे घूमने से रोक  ज  सके। 
मोटर में प वर इनपुट को व टमीटर क  उपयोग करके म प  ज त  है, और करांट 
और प वर फैक्टर को क्रमर्ः एमीटर और प वर फैक्टर मीटर क  उपयोग करके 
म प  ज त  है। मोटर के त पम न में वदृ्धर् को थम ममीटर क  उपयोग करके 
म प  ज त  है, और इस ज नक री क  उपयोग मोटर की दक्षत  ननर् मररत करन े
के ललए ककय  ज त  है। 

इन परीक्षणों से प्र प्त पररण मों के आर् र पर, मोटर की प्रदर्मन ववरे्षत ओां जैसे 
कक इसकी दक्षत , प वर फैक्टर और स्ट दटिंग टॉकम  क  ननर् मरण ककय  ज  सकत  
है। ये परीक्षण मोटर में ककसी भी दोष य  समस्य  की पहच न करन ेमें भी 
मदद करत ेहैं और यह सुननम्चचत करत ेहैं कक उपयोग में ल न ेसे पहले यह 
िेहतर तरीके से क म कर रह  है। 

लसद्र् ांत के दौर न दोहरे ववभेदन के्षि के आर् र पर एकल-चरण प्ररेण मोटर क  
समतुल्य सककम ट धचि 2 में दर् मय  गय  है। 

इस समतुल्य सककम ट के परै मीटर ननर् मररत करन ेके ललए ननमनललखखत परीक्षण 
आवचयक हैं। 



1. कमरे के त पम न पर मुख्य व इांडड ांग के प्रनतरोर् क  म पन। यह वोल्टमीटर 
अमीटर ववधर् द्व र  ककय  ज त  है। 

प्रच लन त पम न पर इसक  प्रनतरोर् ननमन प्रक र ददय  गय  है- 

R1 = R1o[1 + α(t - to)] 

2. रेटेड र् र  और आववृि पर एक अवरुद्र् रोटर परीक्षण ककय  ज त  है 
(प्र रांलभक व इांडड ांग खलुी रखत ेहुए)। Vb, Ib और Wb की रीडड ांग नोट की ज ती है। 

इस म्स्थनत के ललए s=1, समतुल्य सककम ट सरल होकर िन ज त  है। 

3. बिन  लोड परीक्षण में, मोटर को रेटेड वोल्टेज और आववृि पर चल य  ज त  
है। बिन  लोड सांच लन के तहत म्स्लप िहुत कम होती है और इस प्रक र इन 
म्स्थनतयों के तहत समतुल्य सककम ट सरलीकृत होकर िन ज त  है। इस परीक्षण 
के स थ Vo, Io और Wo को नोट ककय  ज त  है। 

प्रर्क्रया: 

नो लोड टेस्ट – 

1. सककम ट को धचि 1 में ददख ए अनुस र जोडें। 

2. सककम ट में AC सप्ल ई च लू करें। 

3. वोल्टेज को सम योम्जत करें और कफर इसे मोटर के t -रेटेड वोल्टेज तक 
िढ एां। 

4. ल ग ूवोल्टेज Vo, बिन  लोड र् र  Io और बिन  लोड र्म्क्त Wo को ररकॉडम 
करें। 

5. ल ग ूवोल्टेज को रू्न्य तक कम करें और मोटर को िांद करन ेके ललए 
आपूनतम िांद कर दें। 

अिरुद्र् रोटर परीक्षण - 



1. सककम ट को ऊपर ित ए अनुस र जोडें और सककम ट से स्ट दटिंग व इांडड ांग को 
अलग करें और सप्ल ई च लू करें। 

2. वेररएक को इस प्रक र सम योम्जत करें कक मोटर में रेटेड र् र  प्रव दहत हो। 

3. ल ग ूवोल्टेज Vsc, रेटेड इनपुट र् र  Isc और प वर Wsc ररकॉडम करें। 

4. मोटर को िांद करन ेके ललए एसी मेन्स को िांद करें। 

मुख्य िाइंडडिं का प्रनतरोर् - 

वोल्टमीटर एमीटर ववधर् क  उपयोग करके मुख्य स्टेटर व इांडड ांग के डीसी 
प्रनतरोर् को म पें। 

 

कोई लोड परीक्षण नहीां 
 

अवरुद्र् रोटर परीक्षण 

 

Vo Io Wo Vsc Isc Wsc 
      

      

 

गणन : 
Zsc =Vsc/Isc 

Rsc =Wsc/Isc 

Xsc=(Zsc2-Rsc2)1/2 

Zo= Vo/VoIo 

Cosφo =Wo/VoIo 

पररणाम: 
 

 

 



सािर्ाननयां: 

1. र्ीरे-र्ीरे वोल्टेज िढ एां और रीडड ांग को ध्य न से नोट करें। 

2. एमीटर और वोल्टमीटर को सही धु्रवत  के स थ जोडें। 
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प्रयोि संख्या: ....... 

उद्देश्य: 

त्रबना लोड, 25%, 50% और पूणि लोड पर भसकं्रोनस मोटर के िी-िक्र को प्लॉट 
करना।  

आिश्यक उपकरण: 

क्रम सं उपकरण 

 

विशेष वििरण 

 

मािा 
 

1. वोल्टमीटर (0-600)V 

 

1 

2. एमीटर (एमसी) 
 

(15/30)A 

 

1 

3. एमीटर (डीसी) (25/50)A 

 

1 

4. एमीटर (डीसी) (10/20)A 

 

1 

    

सर्कि ट आरेख: 
 

 



भलखखत: 

एक ननम्चचत वोल्टेज और आववृि पर क म करन ेव ले एक लसांक्रोनस मोटर के 
ललए, एयरगैप फ्लक्स एक म्स्थर ांक होत  है, जो आमेचर और फील्ड र् र ओां 
दोनों द्व र  योगद न ददय  ज त  है। फील्ड करांट क  वह म न म्जस पर एयरगैप 
फ्लक्स पूरी तरह से फील्ड द्व र  स्थ वपत होत  है, उसे 'स म न्य' उिेजन  कह  
ज त  है। यदद फील्ड करांट को इस म न से कम कर ददय  ज त  है, तो आमेचर 
करांट चुांिकीय होत  है और इसक  म न ऐस  होत  है कक कुल एयरगैप फ्लक्स 
म्स्थर रहत  है। इसी तरह यदद फील्ड करांट को स म न्य से ऊपर िढ य  ज त  
है, तो आमेचर करांट ववचुांिकीय होत  है और इसक  म न ऐस  होग  कक एयरगैप 
फ्लक्स कफर से म्स्थर रहेग । बिन  लोड के, फील्ड करांट में िदल व से आमेचर 
करांट में िदल व आएग । लोड पर, फील्ड करांट में िदल व आमचेर करांट के 
केवल ररएम्क्टव घटक को प्रभ ववत करेग , V कवम लसांक्रोनस मोटर के आमेचर 
करांट और फील्ड करांट के िीच एक ग्र कफकल सांिांर् देत  है। 

V वक्र ववलभन्न म्स्थर भ रों के ललए स्टेटर करांट िन म फील्ड करांट क  एक 
प्लॉट है। बिन  लोड के आमेचर करांट (Ia) और फील्ड करांट (If) के िीच प्लॉट 
ककय  गय  ग्र फ वक्र को V कवम के रूप में ज न  ज त  है। चूूँकक इन वक्रों क  
आक र अक्षर "V" के सम न है, इसललए इन्हें लसांक्रोनस मोटर क  V कवम कह  
ज त  है। 

लसांक्रोनस मोटर के प वर फैक्टर को फील्ड करांट को िदलकर ननयांबित ककय  ज  
सकत  है। जैस  कक हम ज नत ेहैं| 

ज न लें कक आमेचर करांट la फील्ड करांट में िदल व के स थ िदलत  है। म न 
लें कक मोटर बिन  ककसी लोड के चल रही है। यदद फील्ड करांट को इस िोटे से 
म न से िढ  ददय  ज ए, तो आमेचर करांट la ति तक कम होत  ज त  है जि 
तक आमेचर करांट न्यूनतम नहीां हो ज त । इस न्यूनतम बिांद ुपर, मोटर एक 
यूननटी प वर फैक्टर पर क म कर रही है। मोटर एक लैधगांग प वर फैक्टर पर 
ति तक क म करती है जि तक कक यह ऑपरेर्न के इस बिांद ुतक नहीां पहुांच 



ज ती। यदद अि, फील्ड करांट को और िढ  ददय  ज ए, तो आमेचर करांट िढ 
ज त  है और मोटर लीडड ांग प वर फैक्टर के रूप में क म करन  रु्रू कर देत  
है। आमेचर करांट और फील्ड करांट के िीच खीांच  गय  ग्र फ हैइसे V वक्र के 
न म से ज न  ज त  है। यदद इस प्रकक्रय  को ववलभन्न िढे हुए भ रों के ललए 
दोहर य  ज त  है, तो वक्रों क  एक पररव र प्र प्त होत  है। 

 

                                            धचि  1. तुल्यक ललक मोटर क  वक्र V 

 

V वक्र फील्ड करांट को सम योम्जत करन ेमें उपयोगी होत ेहैं। न्यूनतम आमेचर 
करांट के स्तर से परे फील्ड करांट को िढ न ेसे लीडड ांग प वर फैक्टर िनत  है। 
इसी तरह न्यूनतम आमेचर करांट से नीचे फील्ड करांट को कम करने से लैधगांग 
प वर फैक्टर िनत  है। यह देख  गय  है कक पूणम भ र पर यूननटी प वर फैक्टर 
के ललए फील्ड करांट, बिन  लोड के यूननटी प वर फैक्टर के ललए फील्ड करांट से 
अधर्क होत  है। 

 



 

                                                   धचि 2. फेजर आरेख 

प्रर्क्रया: 

1. कनेक्र्न धचि में ददख ए अनुस र िन ए ज त ेहैं। 

2. लसांक्रोनस मोटर को स्ट टमर की मदद से च लू ककय  ज त  है। जि मोटर 
लसांक्रोनस गनत के करीि गनत प्र प्त कर लेती है तो फील्ड एक्स इटेर्न अपने 
आप ल ग ूहो ज त  है और मोटर 'पुल इन' हो ज ती है। 

3. युम्ममत डी.सी. जनरेटर क  उिेजन  सम योम्जत ककय  ज त  है त कक यह 
रेटेड वोल्टेज क  ननम मण कर सके। 

4. बिन  लोड के लसांक्रोनस मोटर के स थ 1, और I के रीडड ांग क  एक सेट ललय  
ज त  है। 

5. कफर डी.सी. जनरेटर सेट को लोड करके लसांक्रोनस मोटर को लोड ककय  ज त  
है। मोटर पर 25% 50%, 75% और 100% लोड के ललए if, और ia की रीडड ांग नोट 



की ज ती है। अलग-अलग लोड म्स्थनतयों के ललए रीडड ांग को स रणीिद्र् ककय  
ज त  है। 

अिलोकन ताभलका : 

क्र.सं भार रहहत 

 

25% लोड 

 

50% लोड 

 

 फील्ड 
करांट(If) 

आमेचर 
करांट(Ia) 

फील्ड 
करांट(If) 

आमेचर 
करांट(Ia) 

फील्ड 
करांट(If) 

आमेचर 
करांट(Ia) 

1       

2       

3       

4       

5       

6       

 

 पररणाम: 
 

सािर्ाननयां: 

1. ककसी भी टलममनल य  म्स्वच को बिन  यह सुननम्चचत ककए न िुएां कक वह 
िांद है। 

2. प्रयोगर् ल  में कभी भी अकेले क म न करें। 

3. ककसी भी सककम ट को च लू करन ेसे पहले सुननम्चचत करें कक सभी कनेक्र्न 
सही हैं, दोषपूणम कनेक्र्न के क रण अधर्क बिजली की खपत हो सकती है, 

म्जसके पररण मस्वरूप उपकरणों के कुि दहस्सों को नुकस न हो सकत  है। 

4. ककसी भी कनेक्र्न को िदलन ेसे पहले सककम ट को डी-एनज मइज़ ककय  ज न  
च दहए। 
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प्रयोि क्रमाकं- ..... 

उद्देश्य: 

3 फेज इंडक्शन मोटर पर नो लोड और ब्लॉक्ड रोटर परीक्षण करना। 

आिश्यक उपकरण: 

क्र.सां. 
 

उपकरण प्रक र 

 

शे्रणी 
 

म ि  
 

1 एमीटर एम आई 

 

0-10/20A 
 

1 

2 वोल्टमीटर 

 

एम आई 

 

0- 300/600 V 
 

1 

3  

व टमीटर 

 

- 10/20A 
200/400 V 
 

2 

4 3 चरण 
वैररएक 

 

- 15A 0- 400V 
 

1 

 

सर्कि ट आरेख: 

 



भलखखत: 

3-फेज इांडक्र्न मोटर क  प्रदर्मन और अन्य ववरे्षत  वक्र लोड के तहत मर्ीन 
क  परीक्षण करके प्र प्त ककय  ज  सकत  है। ह ल ूँकक, व स्तववक लोडड ांग के 
तहत परीक्षण करन  कई म मलों में कदिन होत  है और कुि म मलों में 
अव्यवह ररक भी होत  है, जैसे कक ववद्युत ववननम मण उद्योगों में ननलममत िडी 
क्षमत  व ली मर्ीनों के स थ ऐसे म मलों में ववरे्षत ओां को अपेक्ष कृत सरल 
बिन  लोड और अवरुद्र् रोटर परीक्षण पर आर् ररत एक विृ आरेख की मदद 
से प्र प्त ककय  ज  सकत  है। विृ आरेख प्ररेण मोटर के अनुम ननत समतुल्य 
पररपथ पर आर् ररत है (जह ां बिन  भ र प्रवेर् र् ख  को आपूनतम टलममनलों पर 
स्थ न ांतररत कर ददय  ज त  है) और यह मर्ीन के प्र थलमक र् र  सददर् के 
बिन्दपुथ को दर् मत  है। 

कोई लोड परीक्षण नहीं: 

नो लोड टेस्ट ट् ांसफॉममर पर ओपन सककम ट टेस्ट के सम न है। यह इांडक्र्न 
मर्ीन समतुल्य सककम ट में मैमनेट इम्जांग ब् ांच पैर मीटर (र्ांट पैर मीटर) प्र प्त 
करन ेके ललए ककय  ज त  है। इस परीक्षण में, मोटर को उसके टलममनलों पर 
रेटेड आववृि के रेटेड वोल्टेज पर नो-लोड के स थ चलने ददय  ज त  है। मर्ीन 
लगभग समक ललक गनत से घूमेगी, म्जससे म्स्लप लगभग रू्न्य के िर िर हो 
ज ती है। इससे समतलु्य रोटर प्रनति र्  िहुत िडी हो ज ती है (सैद्र् ांनतक रूप 
से घषमण और घूणी नुकस न की उपेक्ष  करते हुए अनांत)। इसललए, रोटर 
समतुल्य प्रनति र्  को एक खुल  सककम ट म न  ज  सकत  है।यदद io, Vo, Wol, 

Wo2 बिन  लोड परीक्षण के दौर न रीडड ांग हैं,  

तो, tanφo=√3(Wo1-Wo2)/(Wo1+Wo2) इस प्रक र, बिन  लोड र्म्क्त क रक कोण 
की गणन  की ज  सकती है। 

 

 



अिरुद्र् रोटर परीक्षण:  

ब्लॉक्ड रोटर परीक्षण ट् ांसफॉममर पर र्ॉटम सककम ट परीक्षण के सम न है। यह 
इांडक्र्न मर्ीन के श्रृांखल  म पदांडों य नी इसके ररस व प्रनति र्  की गणन  
करन ेके ललए ककय  ज त  है। रोटर को घुम व को रोकन ेके ललए ब्लॉक ककय  
ज त  है और स्टेटर टलममनलों पर रेटेड आववृि के 25 प्रनतर्त की आववृि पर 
सांतुललत वोल्टेज ल ग ूककय  ज त  है, म्जस वोल्टेज पर रेटेड करांट प्र प्त होत  
है। कम वोल्टेज की म्स्थनत और रेटेड करांट के तहत, कोर लॉस और करांट क  
मैमनेट इम्जांग घटक कुल करांट क  क फी िोट  प्रनतर्त होत  है। 

यदद अवरुद्र् रोटर परीक्षण के दौर न isc,Vsc, Wsc, Wse रीडड ांग हैं, तो tanφo sc = 

√3(wscl-wsc2)/(wscl+wsc2) 

इस प्रक र, र्ॉटम सककम ट प वर फैक्टर की गणन  की ज  सकती है। 

दोनों परीक्षण म्स्थनतयों में मोटर क  प वर फैक्टर क फी कम है। इसललए 
सककम ट में एक व टमीटर नक र त्मक रीडड ांग देग , म्जसे दि व य  करांट कॉइल के 
टलममनलों को उलट कर ररकॉडम ककय  ज  सकत   

प्रर्क्रया: 

प्रयोग करन ेके चरण. 

1. कनेक्र्न धचि में ददख ए अनुस र िन ए ज त ेहैं। 

2. मोटर को तीन फेज वेररएक की सह यत  से बिन  लोड के (िले्ट ढील  होन े
पर) च लू ककय  ज त  है। 

3. अनलोडडे तीन चरण प्ररेण मोटर पर ल गू वोल्टेज को रेटेड वोल्टेज में 
सम योम्जत ककय  ज त  है और इनपुट प वर, करांट और वोल्टेज की रीडड ांग 
ररकॉडम की ज ती है। बिजली की आपूनतम िांद कर दें मोटर. 



4. ब्लॉक रोटर परीक्षण के ललए कनेक्र्न मूलतः बिन  लोड परीक्षण के सम न 
ही होत ेहैं, लसव य इसके कक एमीटर और व टमीटर को मोटर की रेटेड र् र  के 
रूप में चुन  ज त  है। 

5. ब्लॉक रोटर परीक्षण में रोटर को मजिूती से पकड कर रख  ज त  है त कक 
वह घूमे नहीां, तीन फेज वरेरएक की मदद से कम वोल्टेज लग य  ज त  है त कक 
स्टेटर व इांडड ांग में रेटेड करांट प्रव दहत हो और इनपुट प वर करांट और वोल्टेज 
की रीडड ांग ररकॉडम की ज  सके। 

6. स्टेटर व इांडड ांग क  प्रनत फेज डी-प्रनतरोर् वोल्टमीटर अमीटर ववधर् से म प  
ज त  है तथ  इसके प्रनत फेज प्रभ व म न की गणन  सांिांर् से की ज ती है। 

7. प्रभ वी प्रनतरोर् = एक चरण के प्रनतरोर् क  1.8 गुन । 

दटप्पखणय ूँ:  

कोई लोड परीक्षण नहीं: 
 

क्र.सां. 
 

 वोल्टेज (V)   र् र ( A)              र्म्क्त(W) 

 

COSφ 

   W1 W2  
1      

 

अिरुद्र् रोटर परीक्षण: 

क्र.सां. 
 

वोल्टेज V र् र  र्म्क्त 

 

COSφ 

   W1 W2  

1      
 

िणना: (यदद आवचयक हो तो स वर् नी िरतत ेहुए गणन  करें) 
 



पररणाम: 

ब्लॉक रोटर परीक्षण के ि द गणन  ककय  गय  प वर फैक्टर है 

नो लोड परीक्षण के ि द गणन  ककय  गय  प वर फैक्टर है 

सािर्ाननयां: 

1. र्ीरे-र्ीरे वोल्टेज िढ एां और रीडड ांग को ध्य न से नोट करें। 

2. एमीटर और वोल्टमीटर को सही धु्रवत  के स थ जोडें। 

3. व टमीटर के गणुन क रक की उधचत ज ांच की ज नी च दहए 

4. लोडड ांग म्स्प्रांग व ल्व को घुम कर र्ीरे-र्ीरे और सटीक रूप से ककय  ज न  
च दहए। 

5. सभी कनेक्र्न मजिूत होन ेच दहए। 

6. मोटर च लू करते समय रोटर को उधचत रूप से ब्लॉक ककय  ज न  च दहए। 

7. यह ध्य न में रखन  च दहए कक स्टेटर टलममनलों पर लग य  गय  वोल्टेज कम 
होन  च दहए अन्यथ  स म न्य वोल्टेज स्टेटर की व इांडड ांग को नुकस न पहुांच  
सकत  है। 
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प्रयोि क्रमाकं- 04........... 

 

उद्देश्य: 

अल्टरनेटर पर OC और SC परीक्षण करन ेके भलए.. 

आिश्यक उपकरण: 

क्र.सं. 
 

आिश्यक उपकरण 

 

रेहटिं 

 

     मािा 
 

1 डीसी कां प उां ड मोटर 220 V 16 ककलोव ट 85 A 750-

2250 आरपीएम 

 

1 

2 3 स इन वेव अल्टरनेटर 400 V 15 केवीए 1500 आरपीएम 

 

1 

3 अमीटर 10/20 A एमआई, एमसी 
 

1प्रत्येक 

4 वोल्टमीटर 400 V एमआई, एमसी 
 

1प्रत्येक 

5 टैकोमीटर ....... 1 

 

भलखखत: 
 

ओपन-सककम ट परीक्षण य  नो-लोड परीक्षण, जनरेटर को उसकी ननर् मररत गनत पर 
चल कर ककय  ज त  है जिकक आमेचर व इांडड ांग को खुल  िोड ददय  ज त  है। 
फील्ड करांट को उपयुक्त चरणों में िदल  ज त  है और ओपन-सककम ट वोल्टेज के 
सांगत म नों को उपयुक्त चरणों में िदल  ज त  है और आमेचर व इांडड ांग के 
टलममनलों के ककसी भी दो जोड ेके िीच ओपन-सककम ट वोल्टेज के सांगत म नों को 
ररकॉडम ककय  ज त  है। 



 

जि तक लसांक्रोनस जनरेटर क  चुांिकीय पररपथ सांतपृ्त नहीां होत , ति तक OCC 

एक सीर्ी रेख  के सांिांर् क  अनुसरण करत  है। रैखखक के्षि में, ल गू MMF क  
अधर्क ांर् भ ग व यु अांतर ल द्व र  खपत ककय  ज त  है; सीर्ी रेख  को उधचत 
रूप से व यु-अांतर ल रेख  कह  ज त  है। जैसे ही सांतमृ्प्त आती है, OCC व यु-
अांतर ल रेख  से ववचललत होन ेलगती है। र्ॉटम-सककम ट परीक्षण लसांक्रोनस जनरेटर 
की वतमम न क्षमत ओां के ि रे में ज नक री प्रद न करत  है। यह जनरेटर को उसकी 
ननर् मररत गनत पर चल कर ककय  ज त  है जि आमेचर व इांडड ांग के टलममनल र्ॉटम 
हो ज ते हैं। एक एमीटर को तीन र्ॉटम ल इनों में से एक के स थ श्रृांखल  में रख  
ज त  है। फील्ड करांट को र्ीरे-र्ीरे िढ य  ज त  है और आमेचर करांट क  सांगत 
म न ररकॉडम ककय  ज त  है। जि प्रनत-चरण र्ॉटम-सककम ट करांट को फील्ड करांट के 
एक फां क्र्न के रूप में प्लॉट ककय  ज त  है, तो ग्र फ को जनरेटर की र्ॉटम सककम ट 
ववरे्षत  कह  ज त  है। 

िोल्टेज विननयमन: 

एक अल्टरनेटर के वोल्टेज ववननयमन को "पूणम-भ र से रू्न्य-भ र तक वोल्टेज में 
वदृ्धर् और (के्षि उिेजन  और गनत सम न रहन ेपर) रेटेड टलममनल वोल्टेज से 
ववभ म्जत" के रूप में पररभ वषत ककय  ज त  है। 

प्रनतर्त ववननयमन = (Eo-V)/V * 100 

जह ूँ Eo और V क्रमर्ः बिन  लोड के ईएमएफ और पूणम लोड वोल्टेज हैं। 

सूि: 

तुल्यक ललक प्रनति र् , Zs = OA/OB = के्षि र् र  Isc के ललए [ग्र फ से प्लॉट OA/OB 

= Vo/ Isc] 

Iscl क  चयन OCC के रैखखक भ ग पर ककय  ज त  है, स म न्यतः यह रेटेड 
आमेचर र् र  के अनुरूप होत  है।तुल्यक ललक प्रनतघ त, Xs = √ (Zs² - Ra²), जह ूँ 
Ra-अल्टरनेटर क  आमेचर प्रनतरोर् (प्रनत चरण) 



पूणम-लोड के ललए उिेजन  ईएमएफ ईओ और वोल्टेज ववननयमन की गणन  करें 

1..0.8 वपिड  हुआ पी.एफ. 

2. यूपीएफ 

3. 0.8 अग्रणी पी.एफ. 

Eo=[(Vcos+IaRa)² - + (Vsin+IaXs)²]½ (+ धचन्ह पचचग मी pf लोड के ललए है, - धचन्ह 
अग्रग मी pf लोड के ललए है) जह ूँ V = अल्टरनेटर के प्रनत फेज़ रेटेड टलममनल 
वोल्टेज 

% ववननयमन = (Eo-V)/V * 100 

सर्कि ट आरेख: 

[A] ओपन सर्कि ट टेस्ट 

 

 

 

 



 

 

 

[B] शॉटि सर्कि ट टेस्ट 

 

 

 

प्रर्क्रया: 

[A] ओपन सर्कि ट टेस्ट 

a. धचि में ददख ए अनुस र सककम ट को जोडें। 

b ववभव ववभ जक को रू्न्य आउटपुट म्स्थनत पर तथ  मोटर के्षि ररओस्टेट को 
न्यूनतम म न पर सेट करें। 

c. डीसी सप्ल ई च लू करें और मोटर च लू करें। 

d. मोटर फील्ड ररओस्टेट द्व र  मोटर की गनत को लसांक्रोनस म न पर सम योम्जत 
करें और मीटर रीडड ांग नोट करें। 

e. अल्टरनेटर के के्षि उिेजन  को िढ एां और सांिांधर्त रीडड ांग को नोट करें। 



f. अल्टरनेटर के रेटेड टलममनल वोल्टेज से 10% ऊपर तक चरण 5 को 
दोहर एां।ि. सभी रीडड ांग के ललए रोटर की गनत म्स्थर िन ए रखें। 

[B] शॉटि सर्कि ट टेस्ट 

a. धचि में ददख ए अनुस र सककम ट को जोडें। 

b. मोटर को उसके के्षि ररओस्टेट के स थ न्यूनतम प्रनतरोर् म्स्थनत पर प्र रांभ 
करें और ववभव ववभ जक को रू्न्य आउटपुट पर सेट करें। 

c. मोटर की गनत को तुल्यक ललक म न पर सम योम्जत करें। 

d. अल्टरनेटर के्षि उिेजन  िढ एूँ और एमीटर रीडड ांग नोट करें। 

e. उिेजन ओां (फील्ड करांट) के ववलभन्न म नों के ललए चरण 4 को दोहर एूँ। रेटेड 
आमेचर करांट तक रीडड ांग लें। सभी रीडड ांग के ललए ननरांतर गनत िन ए रखें 

f. मल्टीमीटर य  अमीटर-वोल्टमीटर ववधर् द्व र  प्रनत फेज आमचेर प्रनतरोर् Ra 

क  म न म पें। 

g. अलभलक्षणों को आलेखखत करें और तुल्यक ललक प्रनति र्  ज्ञ त करें। 

हटप्पखणयााँ: 

[A] ओपन सर्कि ट टेस्ट 

क्र.सं. 
 

फील्ड करंट If(amp) लाइन िोल्टेज VL (V ) प्रनत फेज िोल्टेज 
= VLV3 (V ) 
 

1    

2    
3    

4    
5    

6    

7    
 



[B] शॉटि सर्कि ट टेस्ट 

क्र.सं. 
 

फील्ड करंट If(amp) शॉटि सर्कि ट करंट Isc(AMP) 

1   
2   

3   

4   
5   

6   
 

प्रनत फेज अल्टरनेटर आमेचर प्रनतरोर् Ra =........... Ω रोटर िनत = .............RPM 

ग्राफ़: 

ननमनललखखत ग्र फ िन ने के ललए रीडड ांग को प्लॉट करें। दोनों वक्रों के ललए एक 
ही ग्र फ पेपर क  उपयोग करें। 

1. IF िन म Vo (OC परीक्षण से) अगले पषृ्ि पर ग्र फ प्लॉट करें 

2. IF िन म Isc (SC परीक्षण से) अगले पषृ्ि पर ग्र फ प्लॉट करें 

िणना: 
 

 

 

 

पररणाम: 

पूणम लोड पर अल्टरनेटर क  ववननयमन प य  ज त  है, 

एक पर पीएफ= 

0.8 वपिडते हुए 

0.8 से आगे 



तुल्यक ललक प्रनति र्  उिेजन  के ववलभन्न म नों के ललए लभन्न होती है। 

सािर्ाननयां: 

1. सभी कनेक्र्न पूरी तरह से कसे हुए होन ेच दहए और क यम-टेिल पर कोई भी 
ढील  त र नहीां होन  च दहए। 

2. DC-सप्ल ई च लू करने से पहले यह सुननम्चचत कर लें कक स्ट टमर क  चल यम न 
आमम अपनी अधर्कतम प्रनतरोर् म्स्थनत पर है। 

3. जि तक लर्क्षक द्व र  कनेक्र्न की ज ांच न कर ली ज ए, ति तक सप्ल ई 
च लू न करें 

4. मीटर पढते समय पैर लैक्स के क रण होने व ली िुदटयों से िचें। 

5. टैकोमीटर को दोनों ह थों से म्स्थर रखें और मोटर र् फ्ट की सीर् में रखें त कक 
रीडड ांग सही आए। 

6. सुननम्चचत करें कक व इांडड ांग र् र एां उनके ननर् मररत म न से अधर्क न हों। 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



MANIT, Bhopal EMEC-II Lab Manual 

प्रयोि क्रमाकं-........ 

उद्देश्य: 

कैस्केडडिं द्िारा 3-Øइंडक्शन मोटर की िनत ननयंिण। 

सर्कि ट आरेख: 
 

 

भलखखत: 

एक इांडक्र्न मोटर मूल रूप से लोड रेंज पर एक म्स्थर गनत मोटर है जह ां दो 
इांडक्र्न मोटर उपलब्र् हैं (उनमें से एक म्स्लप ररांग प्रक र होन  च दहए), उन्हें 
च र अलग-अलग गनत प्र प्त करन ेके ललए एक स थ कैस्केड ककय  ज त  है जो 
लोड रेंज पर क फी म्स्थर रहते हैं। यदद P₁ और P2 दो मोटरों के धु्रवों की सांख्य  
हैं, तो च र अलग-अलग गनत हैं; 
N₁ = 120f/P1 

N2 = 120f/p2 

N3=120f/P1+P2 

N4=120f/P1-P2 {जह ूँ P1≠P2} 



कैस्केडड ांग में, मर्ीनों में से एक क  रोटर (म्स्लप-ररांग) अन्य दोनों मोटरों के स्टेटर 
से य ांबिक रूप से युम्ममत होत  है और दसूरी मोटर पहले की म्स्लप आववृि और 
रोटर वोल्टेज पर खुलेगी। 

यदद घूणमन चुांिकीय के्षि और टॉकम  दोनों एक ही ददर्  में हैं तो मोटरों को सांचयी 
रूप से कॉपी ककय  हुआ कह  ज त  है। इससे गनत N3 लमलती है, यदद दो मोटरों 
में घूमने व ल  चुांिकीय के्षि ववपरीत ददर्  में है, तो उन्हें लभन्न रूप से युम्ममत 
कह  ज त  है। इससे गनत N4 लमलती है, जो आमतौर पर िहुत अधर्क होती है 
और कम टॉकम  आउटपुट को देखत ेहुए आमतौर पर इसे पसांद नहीां ककय  ज त  
है। 

प्रर्क्रया: 

1. कनेक्र्न धचि में ददख ए अनुस र िन ए गए हैं। 

2. यह सुननम्चचत करने के ि द कक M2 के रोटर सककम ट में प्रनतरोर् क  एक िड  
म न र् लमल है, स्ट टमर की मदद से M को रु्रू करें (यह केवल तभी ल ग ूहोत  
है जि M2 म्स्लप ररांग प्रक र क  हो)। 

3. यह स्ट दटिंग के दौर न करांट को सीलमत करन ेमें मदद करेग । रोटर प्रनतरोर् 
को चरणों में क ट  ज त  है और गनत में वदृ्धर् को नोट ककय  ज त  है। 

4. दसूरी मोटर में इनपुट के चरण अनुक्रम को उलट ददय  ज त  है और प्रयोग 
को दोहर य  ज त  है। 

5. कफर मर्ीनों को अलग-अलग रु्रू ककय  ज त  है और गनत को नोट ककय  
ज त  है। रीडड ांग को त ललक  में ददख ए अनुस र स रणीिद्र् ककय  ज त  है। 

 

 

 

 



अिलोकन ताभलका: 

मोटर न।ं 

 

इस प्रकार चलाएाँ 
 

सैद्र्ांनतक िनत 

 

मापी िई िनत 

 

M1 व्यम्क्तगत 

 

  

M2 व्यम्क्तगत 

 

  

M3 सांचयी कैस्केड 

 

  

M4 ववभेदक कैस्केड 

 

  

ननष्ट्कषि: 

1. ववभेदक कैस्केड ववधर् में, हमें अधर्कतम गनत लमलती है। 

2. सांचयी कैस्केड में, हमें न्यूनतम गनत लमलती है। 

सािर्ाननयााँ: 

7) कनेक्र्न सककम ट आरेख के अनुस र ककय  ज न  च दहए। 

8) उपकरणों की सही रेंज को जोड  ज न  च दहए। 

9) ट् ांसफ ममर के सेकें डरी के म ध्यम से लग य  गय  वोल्टेज रु्रुआत में कम रख  
ज न  च दहए। 

10) यदद रीडड ांग नगेेदटव आ रही हो तो व टमीटर की करांट कॉइल क  कनेक्र्न 
ररवसम कर देन  च दहए। 

11) करांट रेटेड करांट से अधर्क नहीां होन  च दहए। 

12) लोड टेस्ट के दौर न वोल्टेज को म्स्थर रखन  च दहए। 

 

 

 



MANIT, Bhopal EMEC-II Lab Manual 

प्रयोि क्रमाकं-........ 

उद्देश्य 

3-φ इंडक्शन मोटर के भलए विभभन्न स्टाटिसि का अध्ययन। 

भलखखत 

1. स्ट टमर एक ववद्युत उपकरण है जो मोटर को च लू करन े के ललए ववद्युत 
र्म्क्त को ननयांबित करत  है। 

2. मोटर के स थ-स थ अन्य समीपवती उपकरणों को होन ेव ली क्षनत से िच न े
के ललए इस प्र रांलभक र् र  को सीलमत करन ेके ललए स्ट टमर आवचयक है। 

3. स्टाटिसि के कायि 

A) र् र  सीलमत करन - सककम ट में ल ग ूवोल्टेज को कम करके य  प्रनतरोर् को 
िढ कर ककय  ज  सकत  है। 

B) ओवरलोड प्रोटेक्र्न - यह इसललए ज़रूरी है क्योंकक ओवरलोड की म्स्थनत में 
मोटर ज़्य द  करांट खीांचती है और इससे व इांडड ांग में अत्यधर्क गमी पैद  होती 
है। यह अनतररक्त गमी मोटर की ल इफ को कम करती है और इससे व इांडड ांग 
जल सकती है और आग लग सकती है। 

ग) ओवरहीदटांग से सुरक्ष  - ओवरलोड के दौर न उच्च र् र  को सीलमत करें। 

4. स्टाटिर के प्रकार 

a) ऑटो ट् ांसफ ममर स्ट टमर 

b) ड यरेक्ट ऑन-ल इन स्ट टमर 

c) स्ट र-डले्ट  स्ट टमर 

d) स्टेटर प्रनतरोर् स्ट टमर 

 



 

A) ऑटो रांसफामिर स्टाटिर: 

ऑटो ट् ांसफ ममर स्ट टमर के ललए सककम ट आरेख नीच ेददय  गय  है:- 
 

 

 

1. ऑटो ट् ांसफ ममर स्ट टमर के स थ, ट् ांसफ ममर प्र थलमक वोल्टेज क  एक ननम्चचत 
प्रनतर्त ट् ांसफ ममर के द्ववतीयक वोल्टेज को आपूनतम करत  है। 

2. ऑटो ट् ांसफ ममर स्ट र ववन्य स में जुड  हुआ है। 

3. इस प्रक र के स्ट टमर में ट् ांसफ ममर की तीन टैप की गई सेकें डरी कॉइल तीन 
मोटर फेज से जुडी होती हैं। इससे मोटर टलममनल पर लग ए ज न ेव ले वोल्टेज 
को कम करन ेमें मदद लमलती है। 

❖ ऑटो रांसफामिर मोटर स्टाटिर का उपयोि करन ेके लाभ: 



❖ इनक  उपयोग मैनुअल गनत ननयांिण के ललए ककय  ज  सकत  है, लेककन 
ववकल्प सीलमत हैं। 

❖ इनमें अत्यांत लचीली प्र रांलभक ववरे्षत एां होती हैं। 

❖ इनक  आउटपुट टॉकम  उच्च होत  है। 

❖ इनक  उपयोग 20HP से अधर्क क्षमत  व ले इांडक्र्न मोटरों के ललए ककय  
ज त  है। 

ऑटो रांसफामिर मोटर स्टाटिर का उपयोि करन ेके नुकसान: 

• यह सककम ट जदटल है और इसमें अपेक्ष कृत महांग  ऑटोट् ांसफ ममर र् लमल है 

• ऑटोट् ांसफ ममर स्ट टमर के आक र के क रण, िहुत िड ेननयांिण पैनल की 
आवचयकत  होती है म्जससे कीमत िढ ज ती है। 

• यदद स्थ न सीलमत है, तो स्ट टमर को उसके भौनतक आक र के क रण मौजूद  
मर्ीन से जोडन  सांभव नहीां हो सकत  है। 

• इसकी एक िडी ख मी इसके सांच लन की आववृि ि र्  है। उधचत रूप से रेटेड 

ऑटोट् ांसफॉममर क  चयन करन ेके ललए सांच लन आववृि को ज नन  हमेर्  
आवचयक होत  है। 

B) प्रत्यक्ष ऑन-लाइन स्टाटिर: 

ड यरेक्ट-ऑन-ल इन स्ट टमर के ललए सककम ट आरेख नीचे ददय  गय  है:- 

 

 



1. डीओएल स्ट टमर आपूनतम को सीरे् मोटर के सांपकों पर म्स्वच करत  है। 

2. चूांकक एक प्रेरण मोटर की प्र रांलभक र् र , च लू र् र  से 6-8 गुन  हो सकती है, इसललए 

डीओएल स्ट टमर क  उपयोग आमतौर पर केवल 5 ककलोव ट से कम रेदटांग व ले मोटरों 
के ललए ककय  ज त  है। 

3. अल्प अवधर् की िडी र् र एां ववद्युत आपूनतम में आपविजनक वोल्टेज धगर वट 
क  क रण िनती हैं, म्जससे आपूनतम ल इन वोल्टेज में अव ांिनीय धगर वट होती है; 

पररण मस्वरूप, अन्य उपकरणों क  सांच लन भी प्रभ ववत होत  है। 

डायरेक्ट-ऑन-लाइन मोटर स्टाटिर का उपयोि करन ेके लाभ: 

➢ एक कॉमपैक्ट डडज़ इन है 

➢ ल गत प्रभ वी हैं. 
➢ एक स र् रण ननम मण है. 
➢ इनक  उपयोग 5HP तक की मोटरों के ललए ककय  ज त  है। 

C) स्टार-डले्टा स्टाटिर: 

स्ट र-डले्ट  स्ट टमर के ललए सककम ट आरेख नीच ेददय  गय  है:- 
 

 



1. अन्य प्रक र के स्ट टमसम की तुलन  में स्ट र डले्ट  स्ट टमर क  उपयोग िड ेपैम न े
पर ककय  ज त  है। 

2. जैस  कक न म से पत  चलत  है, स्ट र डले्ट  स्ट टमसम में तीन व इांडड ांमस एक 
स्ट र कनेक्र्न में जडु ेहोते हैं। 

3. ट इमर य  ककसी अन्य ननयांिक सककम ट द्व र  एक ननम्चचत समय ननर् मररत 
ककय  ज त  है। 

4. यह समय िीत ज ने के ि द, व इांडड ांग को डले्ट  कनेक्र्न में जोड ददय  ज त  
है। स्ट र कनेक्र्न में चरण वोल्टेज 58% तक कम हो ज त  है, और कुल खीांच  
गय  करांट स म न्य करांट क  58% होत  है। इसके पररण मस्वरूप टॉकम  कम हो 
ज त  है। 

स्टार डले्टा मोटर स्टाटिसि के उपयोि के लाभ: 

➢ लमिे त्वरण समय के ललए आदर्म हैं। 

➢ अन्य स्ट टमसम की तुलन  में इनमें इनपुट सजम करांट कम होत  है। 

➢ अन्य स्ट टमसम की तुलन  में इनक  ननम मण सरल है। 

➢ इनक  उपयोग 10HP से अधर्क क्षमत  व ली मोटरों के ललए ककय  ज त  
है। 

D) स्टेटर प्रनतरोर् स्टाटिर: 

स्टेटर प्रनतरोर् स्ट टमर के ललए सककम ट आरेख नीचे ददय  गय  है: - 
 

 



1. स्टेटर प्रनतरोर् स्ट टमर में तीन प्रनतरोर्क होत ेहैं, जो स्टेटर व इांडड ांग के प्रत्येक 
चरण के स थ श्रृांखल  में जुड ेहोते हैं। 

2. प्रत्येक प्रनतरोर्क पर वोल्टेज में धगर वट होती है, इसललए प्रत्येक चरण पर 
कम वोल्टेज ल ग ूकरन  आवचयक हो ज त  है। 

3. ये प्रनतरोर् मोटर स्ट टम चरण के दौर न प्र रांभ य  अधर्कतम म्स्थनत पर सेट 
ककए ज ते हैं। 

4. इस प्रक र के स्ट टमर में स्ट दटिंग करांट को न्यूनतम रख  ज त  है। स थ ही, 
मोटर को स्ट दटिंग टॉकम  भी िन ए रखन  पडत  है। 

स्टेटर प्रनतरोर् मोटर स्टाटिर का उपयोि करन ेके लाभ: 

➢ गनत ननयांिण अनुप्रयोगों में उपयोग के ललए उपयुक्त हैं। 

➢ इनमें अत्यांत लचीली प्र रांलभक ववरे्षत एां होती हैं। 

➢ सहज त्वरण प्रद न करते हैं। 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



MANIT, Bhopal EMEC-II Lab Manual 

प्रयोि क्रमाकं-...... 

उद्देश्य:     प्रेरण जनरेटर अध्ययन 

 

आिश्यक उपकरण: 

क्रम सं उपकरण 

 

विशेष वििरण 

 

मािा 
 

1 ररओस्टेट 50 Ω, 5A 
 

1 

2 ररओस्टेट 120Ω, 1.6Α 
 

1 

3 सांर् ररि 

 

36µF, ± 15% 
 

3 

4 वोल्टमीटर 

 

0-600 V 1 

5 टैकोमीटर 

 

.......... 1 

सर्कि ट आरेख: 
 

 



भलखखत: 

यदद हम इांडक्र्न मोटर के रोटर को प्र इम मूवर द्व र  Ns से अधर्क गनत से 
घुम एां तो इसे जनरेटर के रूप में क यम करन ेके ललए िन य  ज  सकत  है। इस 
प्रयोग में हम DC र्ांट मोटर को DC आपूनतम द्व र  उिेम्जत प्र इम मूवर के रूप में 
उपयोग करत ेहैं। 

Ns = 120f/p 

जह ूँ f: इनपुट आववृि 

p: पोल प्रनत चरण 

Ns: तुल्यक ललक गनत 

प्रेरण ईएमएफ के स्टेटर व इांडड ांग में उपरोक्त तुल्यक ललक गनत िहुत कम है, 

इसललए इस प्ररेरत ईएमएफ को िढ न ेके ललए हम स्टेटर व इांडड ांग में एक सांर् ररि 
िैंक को जोडत ेहैं, सांर् ररि को जोडने से प वर फैक्टर िढन ेपर रोटर की गनत 
कम हो ज ती है। 

प्रर्क्रया: 

1. धचि में ददख ए अनुस र कनेक्र्न िन एां। 

2. अि आमेचर ररओस्टेट को क ट लें क्योंकक इसे रु्रू में पूणम लोड प्रनतरोर् पर 
रख  गय  है। 

3. अि के्षि प्रनतरोर् िढ एूँ, रु्रू में इसे कम प्रनतरोर् पर रख  ज त  है त कक 
उिेजक फ्लक्स (Ø) कम हो ज ए और डी र्ांट मोटर तुल्यक ललक गनत से ऊपर 
घूम ज ए N(s)  

                                             Να  Eb / Ø  

4. डी र्ांट मोटर य ांबिक रूप से इांडक्र्न मोटर से जुडी होती है जो डी मोटर के 
स थ घूमती है तथ  दोनों तरफ की गनत सम न होती है। 



5. अि क्रलमक रीडड ांग के ललए सांर् ररि को जोडकर और बिन  सांर् ररि के रोटर 
व इांडड ांग में ईएमएफ को म पें। अि क्रलमक रीडड ांग के ललए सांर् ररि को जोडकर 
और बिन  सांर् ररि के रोटर व इांडड ांग में ईएमएफ को म पें। 

6. क्रलमक रीडड ांग के ललए अनतररक्त प्रनतरोर् िदलें और सांगत कम वोल्टेज पर 
अलग गनत प्र प्त करें। 

7. अि मोटर िांद कर दें। 

अिलोकन ताभलका: 

क्र.सां. 
 

सांर् ररि के स थ 

 

सांर् ररि के बिन  
 

 वोल्टेज (V) 

 

गनत (आरपीएम) 
 

वोल्टेज (V) 

 

गनत (आरपीएम) 
 

1     

2     
3     

4     

 

पररणाम: 

प्र प्त रीडड ांग से पत  चलत  है कक ददए गए स्व-उिेम्जत जनरेटर के ललए 
सांर् ररि िैंक जोडने पर ववकलसत वोल्टेज और गनत क्रमर्ः िढती और घटती 
है। 

सािर्ाननयां: 

1. ककसी भी टलममनल य  म्स्वच को बिन  यह सुननम्चचत ककए न िुएां कक वह 
िांद है। 

2. प्रयोगर् ल  में कभी भी अकेले क म न करें। 



3. ककसी भी सककम ट को च लू करन ेसे पहले सुननम्चचत करें कक सभी कनेक्र्न 
सही हैं, दोषपूणम कनेक्र्न के क रण अधर्क बिजली की खपत हो सकती है, 

म्जसके पररण मस्वरूप उपकरणों के कुि दहस्सों को नुकस न हो सकत  है। 

 

4. ककसी भी कनेक्र्न को िदलन ेसे पहले सककम ट को डी-एनज मइज़ ककय  ज न  
च दहए 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 































































 


